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KARTA OPISU PRZEDMIOTU
'Wydzial Automatyki i robotyki
Kierunek Automatyka i Robotyka
Specjalnosé
Semestr 11 Rok akademicki 2026/2027
Stopien studiow 1

Nazwa przedmiotu

Teoretyczne podstawy automatyki i robotyki

Kod przedmiotu

TPAIR

F.aczna liczba godzin

Profil ksztalcenia

18 |Tryb |s+&e;eﬂ-afﬂy |niestacj onarny
OsélnoakademiekiAA) [Praktyczny (P)

robotow.

Forma zaje¢ wyktad

Jezyk przedmiotu polski

Liczba punktow ECTS 2

Prowadzacy zajecia

Forma prowadzonych zajeé wyklad

‘Wymiar zajeé 18

Stopien naukowy, imie, nazwisko

'Wymagania wstepne Brak wymagan wstgpnych.

Zalozenia i cele przedmiotu Zdobycie wiedzy z zakresu podstawowych poje¢ automaty-
ki i robotyki.
Zapoznanie z zasadami dziatania i doboru nastaw regulato-
rOw.

Przedstawienie podstawowych typoéw czujnikdw, urzadzen
wykonawczych i sterownikow przemystowych.

Zdobycie wiedzy na temat budowy manipulatoréw i robo-
tow przemystowych i mobilnych.
Zapoznanie si¢ ze sposobami obstugi i programowanial

Metody dydaktyczne

'Wyktad tradycyjny i w postaci prezentacji.
Prezentacje z wykorzystaniem modeli robotow
Praca wlasna w formie studiow literaturowych.

Efekty uczenia si¢ (odniesienie do charakterystyk poziomow Polskiej Odniesienie do Odniesienie do
Ramy Kwalifikacji) efektow dla efektéw uczenia
kierunku sie¢ wg Polskiej
Ramy
Kwalifikacji
01. Zna definicje i podstawowe pojecia z zakresu
automatyki i robotyki.
02. Zna podstawowe struktury typu regulatorow.
03. Zna og6lna budowg 1 podstawowe zastosowania
robotow.
WIEDZA . 04. Ma podst'avx./(.)wa, w’ledze; na temat sp.osobow’ K_WO04 P6S WG
— absolwent zna i sterowania i jezykOw programowania robotow — .
. . . K_Ww21 P6S WG _INZ
rozumie: 05. Ma podstawowa wiedze na temat sensorow i - =
aktuatoréw stosowanych w automatyce i robotyce.
06. Zna podstawowe modele matematycznych
obiektow sterowania.
07. Ma podstawowa wiedz¢ z zakresu doboru nastaw
regulatorow.
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01. Potrafi opracowac prosty algorytm sterowania
robotem.
02. Potrafi korzysta¢ z dokumentacji technicznej K_Uo01 P6S UW
UMIEJETNOSCI robotow. K_U02 P6S UW_INZ
— absolwent potrafi:|03. Potrafi skorzysta¢ z not katalogowych K_U16 P6S UU
sterownikow. K _U18 P6S UO
04. Umie wyszuka¢ niezb¢dne informacje w
literaturze.
KOMPETENCJE 01. Rozumie koniecznos$¢ ciaglego ksztatcenia si¢ oraz K_KO01 P6S KK
SPOLECZNE R <
~ absolwent jest pozyskiwania wiadomosci o nowych trendach w K_K04 P6S KR
. automatyce. K_KO06 P6S KO
gotow do
Tresci programowe
Lp. | Tematyka zajec | Liczba godzin

Forma zaje¢ - wyktad

Podstawowe pojecia z zakresu automatyki i robotyki

Roboty przemystowe

Roboty mobilne

Sterowniki i regulatory

Sensory i aktuatory

Ukladu automatycznej regulacji i dobér nastaw

Jezyki programowania robotéw

Kierunki rozwoju automatyki i robotyki

O |0 | I[N | B |[W| N[~

Kolokwium

— N N W W N NN

Forma i warunki zaliczenia
przedmiotu

Egzamin pisemny

Metody weryfikacji efektow
uczenia si¢

Nr efektu uczenia si¢
z sylabusa

Egzamin pisemny

W01 - W07, U01 — U04, K01
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| Politechniki Wroctawskiej, Wroctaw, 2010.

Naklad pracy studenta
Liczba godzin
Zajecia dydaktyczne 18
Przygotowanie si¢ do zajec 12
Studiowanie literatury 10

Udzial w konsultacjach

Przygotowanie projektu / eseju / prezentacii itp.

Przygotowanie si¢ do egzaminu / zaliczenia 20
Inne
L.ACZNY naklad pracy studenta w godz. 60

Liczba punktow ECTS 2




